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（门机
一体化）

端子图示

强电回路：
控制回路：

F结构（门机
轿顶一体化）
此处增加了
CANBUS通讯
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◼

◼

◼

门机更简洁

◼

◼

◼

便捷调试 伺服化控制 安全性强 开门效率高



趋势解读 |  挑战与困境 |  策略设计 |  创新实践 |  合作伙伴解决方案

安装便捷 伺服控制 故障降低 纯平设计

◼

◼

◼

◼

门机更简洁

◼

◼

◼

◼

◼

门系统故障降低50%

◼

◼

◼

◼

◼

一网到底 智能互联
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同步机距离控制电机调谐

F002=0设定为操作面板控制。
F100=1

选择为同步电机

按照电机铭牌设定：

F101、F102、F103、F104、

F105，编码器脉冲数F214

带载调谐过程及现象：按下“ENTER”键后键盘显示“TUNE”，按下

“OPEN”键后启动电机调谐，门先往开门方向运行，再往关门方向运行，运行

几个周期后当“TUNE”消失后，电机调谐结束。

调谐完毕后，试运行：设定F004=5.00Hz，

按“OPEN”或“CLOSE”键试运行

恢复端子状态设定

恢复电机负载连接

上电

设定F116=3

脱开门电机的负载

设定F116=4

将门处于完全闭合位置

空载

调谐

带载

调谐

静态学习/动态学习

运行时检查电机运行是否正常，运行控制器

输出电流是否正常；

调谐结束

是

否
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1、手动推拉门，确认开关门顺畅不会受阻；

2、F002=2设定为门机手动调试模式；

3、设定F600=1，门宽测定设置有效，按下“OPEN”或

“CLOSE”键后启动门宽测定（F006慢速运行速度设定）；

4、控制器以F601所设定的频率进行关门，关门到位堵转后执

行开门，开门堵转后再次运行关门，关门到位后，停止后，学得

的数据存储在F602和F603中，门宽=F602+F603*10000；

5、门宽测定结束。

【注】F614为自学习的力矩判定，若自学习无法开门或关门到

位，加大F614；若到位后出现皮带打滑，减小F614，另外请确认

F9组输入点功能上无限位开关设定。
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在停机状态下同时按下OPEN 和CLOSE 键持续3 秒，将启动一

键调试功能；nice900将自动学习磁极角度+门宽数据。

如果门机控制器正在运行，请先使其停机； (按红色按键)

电机调谐时，显示TUNE；门宽自学习过程中显示运行速度（不

闪烁）；停机后，显示设定的速度（闪烁）。

所有调试完成后，控制器进入外部命令控制模式，可以直接投

入使用。

简易版调试步骤如下
1.手动使门处于半开（30cm）状态，设置FP01=***（根据门机特性设定）

2.按open+close，一键自学习；

3.此时界面显示“TUNE”，电机自学习时，门处于先开后关的状态。

门宽自学习时，门先关门到位—>开到位—>关到位的顺序进行。

4.当“TUNE”消失后，表示自学习结束，即可直接使用。
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1 当开门命令有效时，门机加速至F300 速度运行。
2 当开门位置达到 F604* 门宽后，门机开始加速， 开门最大速度由系统自动规划，
3 最高速度保证不超过F303 设定值。
4 接着自动系统判定剩余距离，在合适的位置开始减速爬行，爬行速度为F305，减
速时间为F306。
5 当开门位置到达98% 门宽时，门机进入到位低速爬行阶段，速度为F312，
6 接着进入开门力矩保持状态，保持力矩大小为F308 决定，此时门位置为100%
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F622 开门预留量脉冲设定
当开门撞门时，可适当增加此值；
当开门爬行过多，可适当减小此值；此值默认为2% 的门宽脉冲， 每次门宽自
学习之后自动更新。

如果反复调整F622 还是达不到合理的效果，可适当减小F305 开门到位低速设
定，可调整至2~3HZ. 
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1 当关门命令有效时，门机加速至F400 速度运行。
2 当关门位置达到 F607* 门宽后，门机开始加速，关门最大速度由系统自动规划，保证不超过F403 设定。
3 接着自动系统判定剩余距离，在合适的位置开始减速至F405 速度运行，减速时间为F406。
4 当关门位置进入门刀区域时，进入收刀曲线，系统自动规划收刀曲线，速度由F409 设定。
5 当关门位置到达2% 门宽时，门机进入低速爬行阶段，速度为F407。
6 当门堵转后，进入力矩保持阶段，此时的保持速度为F407、保持力矩为F412，门位置此时复位为0。
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F626 关门预留量脉冲设定
当关门撞门时，可适当增加此值，
当关门爬行过多，可适当减小此值；此值默认为2% 的门宽脉冲，
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常见问题：

关门即将到位时经常发现存在加速撞门
的情况

问题原因：
因为门刀的长度没调试好

调试方法：
1.控制器配门机进行自学习后，手动将

门推到关门的状态，此时，保持在门板
到位，门刀没有进行收刀的状态。

2.通过控制器看参数FA-25，观察此时
的低位脉冲，将此参数输入到门机控制
器的F6-23中即可。

3. 如果参数调整后还出现撞门故障则
通过调整门刀的启动器支架或者更换门
刀来尝试。
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当门机运行停止，若控制器不报故障，可以通过以下方式排查：

1.在F002=3，演示模式情况下，观察参数F610，若参数为80或以上，则表示

控制器输出正常；

2.设置参数F905=1，F906=2，F002=1,

用短接线将COM端和DI5短接，门机开门；

用短接线将COM端和DI6短接，门机关门。

以上两种若验证无误，则说明，控制器输入正常。

3.设置F909=2, F911=1, F002=3

将万用表接在TA1和TB1两端，当开门到位时，触点由常闭转为常开；

将外用表接在TA3 和TB3两端，当关门到位时，触点由常闭转为常开。

以上两种若验证无误，则说明，控制器输出正常。

4.常开常闭信号的确认

通过NICE3000主板端的F525参数的查看轿顶板输入信号来判断，通过F535查

看主板接收信号，从而判断控制器输出的准确性。
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Step1:调试准备

1）电梯处于检修状态，层门与轿门脱开（开

门限制装置功能关闭），轿门置于闭合状态。

2）检查编码器线、电机线、电源线、信号线

已正确插到位。

3）检查确保供电电源在180V~264V范围。

4）打开电源开关，开始带载调试。

Step2:调试

1.根据电机的特性，设置F101～F107参数

2.设置门机所需要的档位

3.长按SHIFT+TUNE，在停机状态下的监控界面

长按(3秒)进行一键自学习,一键自学习时先调谐,

此时显示TUNE1,然后进行门宽自学习,此时显示

TUNE2。

4.当TUNE2消失，表示调试完成，即可使用。
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曲线效果调整

参照开关门曲线图，进行开关门曲线效果优化改善调试。
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在监控模式下按 进行模式切换“DOOR1(门1)→DOOR2(门

2)→PWR(应急电源） → CTB(轿顶板)"。

进入门机模块时，面板上左侧对应DOOR1或DOOR2处常亮。

在监控模式下按 可选择前门（DOOR1）和后门

（DOOR2），在对应的模式灯点亮的情况下，设定该门机的参

数。
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Step1:调试准备

1）电梯处于检修状态，层门与轿门脱开（开

门限制装置功能关闭），轿门置于闭合状态。

2）检查编码器线、电机线、电源线、信号线

已正确插到位。

3）检查确保供电电源在180V~264V范围。

4）打开电源开关，开始带载调试。

Step2:调试

1.根据电机的特性，设置F101～F107参数

2.设置门机所需要的档位

3.长按SHIFT+TUNE，在停机状态下的监控界面

长按(3秒)进行一键自学习,一键自学习时先调谐,

此时显示TUNE1,然后进行门宽自学习,此时显示

TUNE2。

4.当TUNE2消失，表示调试完成，即可使用。

注：当属于双门控的时候，前、后门控需要分

别对应各自的门机进行自学习。
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注：当属于双门控的时候，前、后门控需要分别对应

各自的门机进行自学习。
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